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Inspection - Détection - Recensement et Géoréférencement des Réseaux Enterrés

Historique ADPR

- 2003 Création de P’entreprise, recensement et de levé topographique en 3D de l'ensemble du
réseau d'assainissement de la Communauté Urbaine de Strasbourg.

- 2008 Inspections caméras des canalisations avec deux véhicules ITV

- 2009 I'entreprise s'intéresse et entame des recherches de technologies et de partenaire dans le
domaine de la réhabilitation

- 2010 Tests d'étanchéités et réception de travaux apres pose de réseaux neuf. Réhabilitations
ponctuelles de regard. Sur les conduites non étanches pose de manchette.

- 2012 Recensement des infrastructures de communications électroniques pour le service DESPU
— Service ERP de la CUS.

- 2013 Investigations complémentaires pour le compte de la Communauté Urbaine de Strasbourg
avec la détection des réseaux enterrés dans le cadre de la réforme des DT /DICT.

L'entreprise compte une équipe de 8 techniciens.
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Chiffres Clés

Détections en Classe A

67949 ml de réseaux détectés entre avril et décembre 2013

57303 ml de réseaux détectés entre janvier et septembre 2014

Clients

Communauté Urbaine de Strasbourg

Réseau GDS



Détections Réseaux enterrés Gaz - Assainissement - Energie - Telecom - Eau Potable

ADPR répond aux besoins des collectivités et entreprises de travailler a proximité des réseaux
enterrés en apportant une précision permettant une classification des réseaux en classe A.

L'efficacité de la détection réside dans la combinaison des techniques et matériels existant et le
croisement des informations connues avec l'expérience des techniciens dans le domaine des
réseaux enterreés.
Les trois phases de la détection :

m  Equipes de détections avec marquage et/ou piquetage des réseaux détectés

m  Equipes de levé topographiques et géoréférencement des réseaux

m  Traitement des données et rendu des rapports

Norme en vigueur utilisées

NF §70-003-1 : Prévention des dommages et de leurs conséquences
NF §70-003-2 : Techniques de détection

NF §70-003-3 : Géoréférencement des réseaux

NF P98-332 Février 2005 Chaussées et dépendances - Regles de distance entre les réseaux enterrés et
regles de voisinage entre les réseaux et les végétaux

Norme a venir
PR XP S70-003-4 clauses particulieres dans les marchés de travaux


http://www.boutique.afnor.org/norme/nf-p98-332/chaussees-et-dependances-regles-de-distance-entre-les-reseaux-enterres-et-regles-de-voisinage-entre-les-reseaux-et-les-vegetau/article/736480/fa122303

Techniques et moyens de détections

La détection de réseaux et autres ouvrages enterrés est un travail qui nécessite une mise en
ceuvre importante de moyens.

Les spécificités des réseaux recherchées (profondeur, dimension, nature) impliquent 'utilisation
de différents outils qui se distinguent par leur principe de détection

Les capacités de ces méthodes dépendent des caractéristiques de la zone investiguée. La
densité des réseaux, la nature du terrain, I'état de la surface du sol (pelouse, macadam, obstacles,
etc..), l'accessibilité aux réseaux traversant la zone d'étude, sont autant de contraintes qui
interféreront plus ou moins selon le type de mesure.

Les techniques a employer peuvent étre classés en deux grandes familles de type de réseaux :

= Réseaux conducteur de courant ou champ électromagnétique
= Réseaux non conducteur de courant ou champ électromagnétique

Matériels utilisés
Radar de sol IDS Detector DUO Détection en surface (canal 700 Mhz) et en profondeur (250 MHz)

Détection des champs électromagnétiques RD8000 et son générateur de fréquence permettant de
travailler en mode actif, passif et induction.

Détection par sonde envoyée dans fourreaux, canalisations...
Inspection Caméra
Flexitrace pour réseaux de GAZ.



] Matériel de détection de réseau
Détection par radar géologique IDS Detector DUO

Radar avec deux antennes, capable de détecter un cable de petit diameétre en faible profondeur ainsi
que des réseaux a des profondeurs plus élevés.

= Caractéristique du Détecteur DUO :

- Détection en surface (canal 700 Mhz) et en profondeur (250 MHz)
- Affichage en temps réel des 2 canaux d’acquisition

- Interface GPS et station robotisée

- Autonomie : plus de 10h d’acquisition

- Positionnement : roue codeuse ou interface GPS
- logiciels de traitement comme GRED 3D CAD (Export vers AUTOCAD, vue 2D et 3D)
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Détection avec caméra d’inspection




Inspection du collecteur principal avec caméra satellite
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Détection par sonde

En plus de nos caméras équipées de sonde 33khz, nous possédons un jonc a pousser de 110ml au bout duquel
nous pouvons fixer 2 sondes allant de 5 a 15 metres que nous utilisons en fonction du diamétre et de la
profondeur du réseau.

Jonc a pousser. Dn 11mm

Sonde 5m "

Sonde 15m




MISE EN OEUVRE

Détection au radar de sol
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Le radargramme est une représentation graphique sur écran du radar de sol de 'intensité
d’énergie recue sous forme d’ondes électromagnétiques en fonction d’une distance
parcourue (axe horizontal) et du temps (axe vertical) ; sachant que le temps que mettent
les ondes pour étre renvoyées est lié a la profondeur du réseau sur lequel elles se sont
réfléchies.







Détection au RD8000 avec générateur de champ électromagnétique







Détection et positionnement avec le RD8000

sonde émettrice a 33 Khz cette fréquence est détectée avec le détecteur RD8000 en
surface




Principe de fonctionnement de la sonde & RD8000

L'opérateur ajuste la sensibilité du récepteur de facon a ce que la lecture se situe entre 60% et

80%. La Sonde rayonne un champ maximum dans son axe vertical avec un signal fantome de
chaque coté du signal principal
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Marquage

Point a lever
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Illustration

levé topographique station totale robotisée
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Sondage Mécanique

VUE GLOBALE | SITUATION
- Foullle realisée au champ captan

- Locallsation demandée | buse

- Profondeur estimae © 1.90m

-1 Sondage demande de:

ima2 Smm (caraciérisligue sondage])
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SONDAGE 1

Vue Fouille Localisation

Il Ikirch-Graffestaden




Précisions des données

Techniques employées  Précision altimétrique Précision planimétrique
Géoradar de 5 a 25cm 12a2cm
RID8000 de 2 a 5cm 12a2cm

Sonde de 2 2 5cm 12a2cm



ACQUISITION DE DONMEES ADPR
PATRIMOINE RESEAUX 18 Rue des Fréres Lumiéres
67 201 ECKBOLSHEIM
03 8040 28 78

Detection des Reseaux Souterrains

Date debut de chantier -
MUNDOLSHEIM Date fin de chantier :

Rue des Rossignols
iitre d'ceuvre ©

Maitre d'ouvrage :

Prestataire -

References utilisees pour le chantier

Nom du Chantier : MunRossignols

Lineaire détecté - 588m

Equipement utilisé

lassification du réseau selon le relevé -

La partie hachurée du levé est de précision de classe A et B
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