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PCRaster : outils pour la construction des modeles
environnementaux dynamiques et spatialisés

Opensource GPLv3, as of version 4) pour windows et linux
Téléchargement gratuit sur : http://pcraster.geo.uu.nl/

Langage tres accessible pour créer des scripts permettant de développer ses propres
modeles de simulation environnementale

Aussi disponible en module PYTHON
Mode raster

Surtout utilisé en géographie, géomorphologie, hydrologie et écologie, ... Exemples : modeles
d’écoulements de surface et des eaux souterraines (version de MODFLOW existe en
PCRaster), érosion des sols, transferts des pesticides, compétition de entre des especes de
végétation, la neige en montagne avec le changement climatique, stabilité des pentes, ...

Bonne documentation : http://pcraster.geo.uu.nl/pcraster/4.1.0/doc/manual/index.html

Rapide
Contient des outils de visualisation des données spatio-temporelles

Pcraster n’est pas :

Un GIS complet. A utiliser en combinaison avec des SIG de base comme QSIG (qui peut lire les
cartes en format PCRaster = .map)


http://pcraster.geo.uu.nl/
http://pcraster.geo.uu.nl/pcraster/4.1.0/doc/manual/index.html

Exemple : modele de ruissellement et
d’érosion des sols (ARAA)
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Exemple : outil de visualisation de PCRaster
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def dynamic({self): EIm=GEED
temperatureDbserved = self.readmap("tavgo")
precipitaticontbserved = self.readmap("pr") Animation Dialog < [Z1 = % LRI ——}= 145
precipitaticon = maz(0, precipitaticontbserved * |
temperature = tLemperaturelbserved - self.temperat ; O
snowFall = ifthenelse(temperature < 0, precipitat B0% eumulative probabiites(0.01, 0.29, 0.01) 05
Belf.snow = self.snow + snowFall
potentialMelt = ifthenelseitemperature > 0, tempd mmum space(1, 40, 1] == -237800
actualMelt = min(self.snow, potentialMelt)
self.snow = maxz(0, self.snow - actualM=lt) space[1, 30, 1] —{—— -1.2505:+06
rain = ifthenslss({temperature >= 0, precipitaticry o
discharge = accuflux(self.ldd, actualMelt + rain] [ Loopanimation
self.report(self.snow, "s" ]
self.report (discharge, "g"} Time stap: 145 dataset value | properties |
def postmcloopi{self): L Animation interval: E 10 = 0.323428
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