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Les techniques

Couts

- Les outils de production
- La mise a jour
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Genese du plan topo

LizMap

Qgis Server

SIG

Base CCHR

Géocity
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Opportunité
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Opportunité

= Profiter de ’opportunité des travaux topo pour
évaluer le surcout d’un PCRS

=» Evaluation en situation réelle sur une commune test

CEEYE
o
(&)

Releve

Relevé
réseaux réseaux ==
AEP/Ass
Opération 2016 2018+
immédiate
mutualisée
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Les techniques

= Le levé des affleurants de réseaux impose une précision
centimétrique notamment en altimétrie (assainissement)
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Les techniques

= Photogrammeétrie

Expérimentation orthophoto 5cm - restitution
photogrammeétrique suivant norme PCRS - 1,6 km2 - 5550 € HT

INGE R'\S HETM
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Les techniques = Photogrammeétrie
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Les techniques = Photogrammeétrie

Levé tradi’giq,np_g}
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Les techniques = Photogrammeétrie

Probléeme d’exhaustivité (due aux masques, aux contrastes...)
Probléme de précisions (écarts > 15 cm avec plan topo)

Colt : 8 x moins cher que le levé traditionnel.
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Les techniques =>Mobil-Mapping

Pas de test en situation réelle, mais analyse d’échantillons sur
d’autres territoires peu probants.

Probleme d’exhaustivité (due a I’occupation du domaine
public, aux masques...)

Probléme de précisions notamment en Z.

Difficulté a produire un plan vecteur correctement classifié.
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Les techniques =>Levé terrestre

Solution la plus onéreuse mais la seule a ce
jour :

-A garantir I’exhaustivité
-A disposer de la meilleure précision
-Facile a mettre a jour
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Les colts

Estimation phase projet : 3 € HT/ml

Cout réel sur 50 km réalisés :
Colt en régie : < 2 € /ml
Colt entreprise : 2,50€ HT/ml (avec contréle qualité)
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Les outils de productions

- Station totale robotisée
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» Station totale robotisée
» Codification détaillée

[Abri bus X Horodateur 161 1[x[x Feux 164 10X _|X 3008 Llx]x
2 |Acces PMR X [Joux 1918 LIx|[x Gouttiéra 201 [HEIES Bati en cours |360% - 3658 L[ x]x
y |Acces PMR Mal Ve X ot caniveau 1308-135¢%(rep) | L X Gouttiére visite cl. Batiment 3508 - 3528 LIX]X
Accotement X [Panneau directionnel 168 11X]|X Grille eau 2448 L Escalier 3808 = X
. [Armét bus X Panneau double 170 {rep) 2 [ XX Grille eau carrée 3-244 ( FAEIES Escaller 3 381 3 X
[Bac a fleurs (contour; X | = |Panneau pub sans réseau 182 (rep) 2 |X|X Grille ¢au carmée 251 2 Escaiior 4 avec souil 1384 4 X |
Bac 4 fleurs X [Panneau 167 x| X Grille eau rect 4-244 (1 x| x Escalier 4 382 3 x|
[Bac a flaurs Rond (Dlam X Piot carré / Piot rond 1837184 x|x Grille eau rect 250 F 3408 - 3498 L[ x[x
| [Banc si X [Porte 188 XX Grille eau ronde 2-284 (1 @2 x| X Fontaine 1568 L[ x]X
Bamiére X Potelet 185 1| XX Lay 234 x| X Manument |320% L Ix[x
[Bateau descendant 108 (rep) 'F [Poubele 189 [HEE Miob. racordé C 1664 2 XX [Piler bati camé [3-300 {rep) FAEIE:
[Batoau montant 109 (rop) [Ratelier vélo 1864 WEIE: Mob. racords P 166 x| X Pifer bati contour 3008 MEIE
Boite 179 (rep) x| x| 2 [Sansetie 68 WEIE: Poleau EOF 219 XX Piier bati 4.300 (rop) 3 I x|x
Boite 178 (rep) X X|® [T sétectif 193 (rep) 2 | X[ x Poteau Incendie 162 XX Piler bati rond (diam 1-300 (rep) 12 x| x]
' |Bordure de Pavé 123#-125#(rop) x| [T 1934 L | X] X Poteau PTT 217 XX Proéminence Bati 3858 L h X |
Bordure Préfabriquée 1008-105#(rep) X [Voie ferrée 1908 IFAE EDF e |230 x| X au sol Tasés L x|
[Bordurette 1208-122#(rep) X [Armaire cable 265 X ass. Rond 210 Puit 3308 L X
[Bome fontaine 163 X | X [Armoira EDF 264 X caré 208 Puit 6-330 (rep) 2 X
Bome PTT 158 X | X [Armoire feu 266 X double 211 Puil circulaire (diam 1.330 [ X
Bome réseau + KM 199 x| X [Armoire 267 X recta 207 Seul I 3718 L X
Canisite 1964 L x[x [Armoira PTT 268 X| X rond 2200 (rep)  [1(2)] X[ X Seull point 371 2
[Colonne Morris 1197 2 x| x [Avaloir 247 i 212 3 [Arbres 33 1
[Colonne Moris 3 6-197 (1 3 [ xIx [Borne lumineuse 231 Ix]x visite 3-202 [3-202] 738 L
[Divers contour 1958 1. X [Bome PTT 198 x| X visite d 202 1 Haie. 228 B
Divers poi 194 1 X [Bouche & cé Eau 270 239 [HEIE Pian deau Ta® L
Divers texte 601 T X [Bouche & cé Gaz 271 Transio 2864 HEE Talus (bas| 518 L
[Escalier 3808 X [Bouche ovale eau 212 i Cibture 3129-3150 L | XX Talus (haut 508 L
Escalier 3 or 381 X [Bouche ovale 273 1 Mur cidture + 309% Ll X1 X Zone boisée 468 L
[Escalier 4 avec seul |384 X [Coffret Caibie 282 X | X Mur 3108 X[ X Zone 418 {rep)
Escalier 4 382 X Coffrat EDF 280 X | X Murf souténement 3118 L[ x| X Zone 428 (rep)
Giissiora 1408-1 x| X [Coffrat EP 281 X | X Mur texte 600 T | X[ X Borne (imite 401
Grille air carrée 253 Coffret Gaz 283 X | X Pilier cldture carré 305 X X Boulon 402
Gl air carrée 3-252 I xTx eau cané 275 Pilier cibture 304¥ L[ x]X Croix 403
(Grille air rect [4-252 x| X eau roct. 276 Pilier cioture [ 2 | X[ X [Point cote Z i 999
(Grilo air roct 254 eau rond 274 Pilior cidture rond (Diam) 303 2 | XX [Point cote Z local 057
[Grille air ronde 2-252 w2 x| x Pont 3078 L [x]Xx Point 998
{ Pont tabler ]:mt L X Point topo sans Z 5 x| x
Profixes Sufixes
Cerclo par 2 points du diambtre 1-code-D__|Ouverture de ligne 0_[Wobilier Electrique P Raccordé
Iccuopuzmrgon 2-code-R__|Ouverture avec une tdarc CAMERA
Carté par 2 points diagonaie 3code | [Ouverture avec un segt issé p
trois points 4-code iligne p: b .
® lrois points (dist. 5-code-H ment da s g 2 C Raccordé
Cercle par tros pownts 6-code : ¢ BUS
Précision PCRS (Texte les Murs biocs de AR
E mant OT CENDRIER
DeS5a10cm 010 sul ¢ SACOMAT
040 isseur (I ele TEL QUAI
150 ermer & P |
999 la | I
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Les outils de productions

» Station totale robotisée
e Codification détaillée

» Génération automatique du dessin dans AutocadMap a ’aide
de Covadis
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Les outils de productions ’

oo | oo L

1. Activer une Commune

2. Charger un Chantier
A7

(LevéRueDessin-LevéZoneDessin))

e PCRS

I TransfertReg

« Station totale robotisée 5] preion st o
» Codification détaillée @\ 4 Ajouter tousles objets du dessin au

8 L Groupe dEnregistrement
» Génération automatique du dessin dans P
AutocadMap a I’aide de Covadis e

>

Z point => Attribut ALT pour le Bloc
TCPOINT_TOPO

°

. HORS COLMAR

Lever PCRS AaZ

» Restitution/finalisation/affectation des valeurs
attributaires puis intégration du levé dans le fichier
de la commune (fonctionnalité Map)

j Création Emprise de Publication

1.Charger Emprise Publication
‘ +DoubleClic sur un contour+ 0K
" \ ?’ 2.Emprise de Levé ou MAJ
" (Polyligne)

{] 3.Emprise de levé ouMAJ (Fenetre)

m 4. Enregister I'Emprise

Motif COLMAR | SaisieAlphaPCRS |

)I‘ > Suppression du plan des Emprises

Export:

=/'\, 1.Ajouter les Nouveaux cbjets au
groupe d'enregistrement

w 2.Sélection COVAPLPOINT

% 4.Export vers les dalles sources

/ 3.Effacer COVAPLPOINT

HORS COLMAR
AT ] P e o )

2GT
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Les outils de productions

sIntégration quotidienne dans le Sig

36 erreurs sur 066-PCRS-Colmar-D4.dwg
sigtopo A sigtopo

Problemes sur des objets qui n'ont pas d'attribut :
3 objets n ont pas d attributs dans le fichier 066-PCRS-Colmar-D4.dwg

Probleme sur line du calque TOPO_CLOTURE localisation : 2025362.90795,7216714.859

Probleme sur line du calque PCRS BORDURE_PAVE localisation : 2023881.3448,7215925.4542

Probleme sur line du calque PCRS_LIGNE_PAVE ET CANIVEAU localisation : 2025691.81375,7217472.93095
Problemes sur la structure du fichier :
objet (s) dont l'erreur est : Attribut information non renseignii® (calque : PCRS_DIVERS_CONTIOUR )
ocbjet (s) dont l'erreur est : Attribut information non renseignid® (calque : PCRS_MOBILIER_ELECTRIQUE RACCORDE C )
objet (s8) dont l'erreur est : attribut PrecisionZ ne doit pas A®tre nul ni diffi®rent de 2, 5 ou 999
objet (s) dont l'erreur est attribut PrecisionPgCat ne peut pas Astre diffi@rent de 51 ou 53
objet (s) dont l'erreur est auteur n est pas renseigne - CalquePCRS_ACCES PMR MV
objet (s) dont l1l'erreur est auteur n est pas renseigne - CalquePCRS_BORDURE_PAVE
ocbjet (s) dont l'erreur est : auteur n est pas renseigne - CalquePCRS_LIGNE PAVE ET_ CANIVEAU
1 objet(s) dont l'erreur est : L auteur n est pas renseigne - CalquePCRS_POINT_TOPO
ocbjet (s) dont l'erreur est : L auteur n est pas renseigne - CalquePCRS_SEUIL_ HABILLAGE
objet(s) dont l'erreur est L auteur n est pas renseigne - CalqueTCPO_BATEAU
objet (s) dont l'erreur est L auteur n est pas renseigne - CalqueTCOPO_CLOTURE
objet (s) dont l'erreur est Le Z du bloc TCPOINT TOPC_ PCRS devrait Ascre ﬁ@gal au ALT du bloc
objet (s) dont l'erreur est : ligne non autorisi®e dans le calque PCRS_MOBILIER_ELECTRIQUE_RACCORDE_C
objet (s) dont l'erreur est : objets polygon dans un calgue non autorisi® !

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

La mise a jour est alimentée par les plans de récolement (cf CCTP) :

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

La mise a jour est alimentée par les plans de récolement (cf CCTP) :
- Mise en place des points de référence par le service,

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

La mise a jour est alimentée par les plans de récolement (cf CCTP) :
- Mise en place des points de référence par le service,
- Levé exhaustif dans I’emprise

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

La mise a jour est alimentée par les plans de récolement (cf CCTP) :
- Mise en place des points de référence par le service,

- Levé exhaustif dans I’emprise
- Rendu dwg avec observations

Ligne . . .
~ >4 . U 000022 10 ¥ = 2021423.1250 , Y = 7218450.6990 , Z =  214.540 , CP = 3
- Ontro e e p re Cl S] on 000023 1 X = 2021377.3400 , ¥ = 721€457.1100 , Z =  214.360 , CP =3
000024 12 X = 2021401.2440 , Y = 7218493.7080 , Z = 214.218 , CP = 3
. 000025 Station 1 BI = 1.740 , V0 = 377.46129
- ana lyse des observatl ons 000026 Mesure 2 HP = 1.450 , AH = 235.96908 , AV = 99.92189 , DI = 79.1570
000027 Mesure TPS0002 HP = 1.450 , AH = 236.01976 , AV = 099.81360 , DI = 101.7480
000028 Reference 3 HP = 1.450 , AH = 236.01663 , AV = 98.81381 , DI = 101.7400
L4 L L 000029 Mesure 10 HP =  1.650 , AN = 192.59331 , AV = 99.59728 , DI = 48.2820
- echantl llon nage terral n 000030 Mesure 1 HP = 1.650 , AN = 259.34884 , AV = 098.81475 , DI = 43.7200
000031 Commande 223
000032 Mesure TPS0006 HE = 2,050 , AH = 2§9.37208 , AV = 99.23260 , DI = 43.7000 999
000033 1300-12
TESDOO7 HP = 2,050 , AH = 276.49251 , AV = 97.31837 , DI = 12,3820 1300-12
1303
Tes0008 HE =  2.050 , AH = 343.82712 , AV = 92.1§835 , DI = 11.7230 1303
208
TPS0009 HP = 2.050 , AB = 340.39690 , AV = 9£.15421 , DI = 12.7830 208
TES0010 HE = 2,050 , AH = 339.0695 , AV = 02.06085 , DI = 12.3130
1300-12
TES00LL HE = 2,050 , AN = 323.05747 , AV = 92.34811 , O = 23.2680 1300-12
1303
TPS0012 HP = 2.050 , MM = 332.01004 , AV = 9.41826, DI = 23.6140 1303
371
TPS0013 HP = 2,050 , AH = 326.76932 , AV = 93.36720 , DI = 23.4300 m
TES0014 HP =  2.050 , AH = 326.38536 , AV = 98.34069 , DI = 22.4580
1300-40
TPS00LS HP =  2.050 , A = 332.00105 , AV = 93.42444 , DI = 23.7490 1300-20
185
TPS0016 HE = 2,050 , AH = 336.29204 , AV = 101.59756 , DI = 24.3240 185
185 =
NUM 144

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

La mise a jour est alimentée par les plans de récolement (cf CCTP) :
- Mise en place des points de référence par le service,
- Levé exhaustif dans ’emprise

- Rendu dwg avec observations
- Controle de précision
- analyse des observations
- échantillonnage terrain
- Controle de structure de fichier

=>Mise a jour en continu
+ =>Contrbéle quadriennal a partir des photos aériennes
=> Visites terrain

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Stratégie de mise a jour

Estimation du colt de la mise a jour :

Périodicité de modification de I’espace public : 20 ans
=> Soit 5%/an du territoire a mettre a jour

Colt de la mise a jour : 75 % du colt de la constitution initiale

0,75 x 0,05 = 3,75 % de la valeur de la donnée
réparti entre les partenaires

Soit pour UN partenai '€ qui finance 17,5 % de la constitution :
0,7 %/an de la valeur de la donnée !

T@&PO sigtopo@agglo-colmar.fr
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Partenariat

Partenariat en cours de constitution.
Principe : participation au prorata du nombre de réseaux sur la commune.

Répartition du colt de constitution du référentiel topo

m Colmar Agglo
B Communes
M Vialis

2% M Colmarienne des eaux
m Syndicats

W Grdf

m?
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